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SIMAROUTE - SIMULATION UND AUTOMATISIERTE ROUTENPLANUNG

FUR MOBILE ROBOTER

Laufzeit des Projekts: 10/2026 - 12/2027

SIMAROUTE entwickelt eine simulationsgestiitzte Plattform zur
automatisierten Routenplanung mobiler Transportroboter in
der industriellen Intralogistik. Auf Basis realer Werkslayouts und
Materialflussdaten werden Routennetze (Knoten-Kanten-Graphen)
automatisch generiert, simuliert und optimiert. Ein funktionsfahiger
Demonstrator bildet den Kern des Projekts und wird anhand realer
Produktionswerke eines hessischen Industriepartners validiert.

Ziel ist die vollstdndig automatisierte Transformation von
Layoutdaten in simulationsfahige Routennetze im offenen LIF-
Format - weitgehend ohne manuelle Modellierungsschritte. Dadurch
sollen Planungszyklen deutlich verkiirzt, Effizienz und Durchsatz
mobiler Transportroboterflotten gesteigert sowie Planungsprozesse
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SIMAROUTE

Weitere Projektinformationen unter:

https://www.frankfurt-university.de/index.php?id=16082

fir Anwender mit begrenzter Simulationserfahrung zugénglich
gemacht werden. Langfristig schafft SIMAROUTE eine skalierbare
Grundlage fiir die digitale Intralogistikplanung in hessischen KMU
und dariiber hinaus.

Bestehende Simulationslésungen erfordern aufwéndige manuel-
le Modellierung und sind plattformgebunden. SIMAROUTE schlief3t
diese Liicke als erste Losung, die Routennetze vollautomatisch aus
Layoutdaten erzeugt - plattformunabhéngig, interoperabel und
auf offenen Standards basierend. Dies stellt ein technologisches
Alleinstellungsmerkmal mit hoher industrieller Relevanz dar und
unterstiitzt die digitale Transformation der Intralogistik im Sinne der
HOLM-Forschungsagenda.
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