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Autonome Lufttransportsysteme gelten als vielversprechende Losung
fir die zukiinftige urbane Logistik. Der Einsatz heutiger Drohnen
wird jedoch durch hohe Gerduschemissionen, starke Abwinde
und einen hohen Energiebedarf begrenzt. Insbesondere in dicht
besiedelten Gebieten stellen diese Eigenschaften ein wesentliches
Hindernis fiir eine breite Anwendung dar. Ziel des Projekts ist die
Entwicklung eines neuartigen Flugroboters, der die Steuerbarkeit
eines Quadrotors mit den aerodynamischen Eigenschaften biolo-
gisch inspirierter Schlagfliigelsysteme verbindet. Hierfiir werden
vier Aktuatoren entwickelt, die eine dreidimensionale, achtférmi-
ge Fliigelbewegung erzeugen. Aufbauend auf einem bereits entwi-
ckelten und experimentell validierten Schlagfliigelmechanismus
werden die Antriebstechnik, die Flugregelung und die zugrunde

liegenden aero-servoelastischen Modelle erforscht und zu einer
funktionsfahigen Plattform integriert. Der Innovationsgrad des
Vorhabens liegt in der erstmaligen Kombination eines quadro-
torbasierten Steuerungskonzepts mit vier unabhangig ansteuer-
baren Schlagfligelmodulen, die eine natiirliche Achtbewegung
ausfiihren. Wé&hrend bestehende Schlagfliigelsysteme (ber-
wiegend auf vogeldhnlichen Konstruktionen oder einfachen
Fligelschlagmechanismen basieren, eréffnet der vorgeschlagene
Ansatz einen neuen Entwicklungspfad flir gerduscharme und ener-
gieeffiziente Luftfahrzeuge.
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